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Systémes multi-corps flexibles avec ABAQUS / Flexible E?él 2 jours

Multibody Systems with Abaqus

(FLEX)

Objectifs pédagogiques

Au cours de cette formation, les points suivants seront abordés :-
Comparaison entre connecteurs et MPC

- Composants de base des connecteurs

- Liaisons cinématigues assemblées

- Déplacements et rotations relatifs locaux

- Elasticité des connecteurs

- Deéfinition des arréts et blocages

- Deéfinition de la friction dans les connecteurs
- Critere de « casse » du connecteur

- Composants du mouvement relatif

- Capteurs et actionneurs

Description / Contenu

Systemes multi-corps flexibles avec ABAQUS - 14 heures

Les objectifs de ce cours consistent a explorer les différents types de
connections et de comportements possibles pour réaliser des simulations en
cinématique ou dynamique multi-corps. Abaqus offre des solutions pour
modéliser des connexions entre corps de maniére plus ou moins complexe,
pouvant aller de liaisons purement cinématiques type rotules, glissieres... a
des liaisons a comportement possédant des propriétés non-linéaires, du
frottement, de la plasticité ou de I'endommagement/rupture.
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14 heures

Public visé

jeur en simulation mécanique

Pré-requis

Modalités d’évaluation et de suivi
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CONSULTER NOTRE LIVRET D’ACCUEIL


https://www.keonys.com/wp-content/uploads/2021/03/LIVRET-DACCUEIL-2021_compressed.pdf
https://www.keonys.com/simulation/abaqus-tosca-isight-multimech-simpack-3dexperience/
https://www.keonys.com/simulation/abaqus-tosca-isight-multimech-simpack-3dexperience/
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